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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S agania dot e wykonania i
odbioru robcg{1 ziem ychJ Z\E;)/ia ych zJ wykonanierjr?(v%‘y\li\g/p%v? Iich ﬁe%gymwgasypaniem

RENOWACJA BUDYNKU MIESZKALNEGO WIELORODZINNEGO
PRZY UL. ZEROMSKIEGO 35 W BOGUSZOWIE-GORCACH

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jést gokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot odtiych projektem wskazanym w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy domku jednorodzinnego i obejmuuj

- wykonanie wykopow,

- utrzymanie wykopow,

- zasypanie wykopow,

- wilasciwe zagszczenie gruntu.
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaly podane w ST - 2.1. pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST - 2.1. pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podize
nawierzchni na wszystkich terenach.
3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okre&lono w ST - 2.1. pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST - 2.1. pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robot podano w ST Rt15.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowsn stateczn& w catym okresie
prowadzenia roboét, a naprawa uszkddzevynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe. Mozliwe jest zabezpieczenie skarp wykopdéw obuglo@mechanizowan
segmentoy ptytowa zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej.
Odspojone grunty przydatne do zasypania wykopowimowby bezpdrednio wbudowane w
wykop lub przewiezione na odkiad. O ilezymier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntéw, naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.
5.2. Wymagania dotycgace zagszczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychérabemnych powinno spetriia
wymagania, dotyegre minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w
dokumentaciji projektowe].
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytl spetniagg wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem fundamentdéw nalg je dogsci¢ do wartdci ls, podanych w
dokumentaciji projektowe].
5.3. Ruch budowlany
Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego wzdtuwykopow w odlegtéci 1 m od krawdzi.
Naprawa uszkodze powierzchni robdt ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obgjza Wykonawe robot ziemnych.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST - 2.1. pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniodzgici z wymaganiami okigonymi w
dokumentaciji projektowej i ST. W czasie kontrolcazgodlr uwag nalezy zwrocié na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igfozakaczeniu,
d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie wedtug wymagakreslonych w punkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 2.17pkt
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe natg przyjmowa zgodnie z formularzem wyceny robét (przedmiarem
robot).
Sposob obmierzania poszczegodlnych robét ayalerzyjmowa& zgodnie z  pozycjami
katalogowymi opisanymi w formularzu wyceny (przedme robot).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST - 2.18pkt
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w ST - 2.1. pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
9.2.1. Cena wykonania:
a)jednostki obmiarowej wykopow w gruntach obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytaun
- ewentualne optaty wysypiskowe lub utylizacyjne,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp oraz nasypow,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- transport gruntu do zasypywania wykopow,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych,
b) jednostki obmiarowej zasypania wykopow obejmuje:
- ewentualny zakup odpowiedniego gruntu zasypowego,
- transport gruntu zasypowego na teren budowy,
- zasypanie wykopOw wraz z odpowiednim ggggzeniem,
c) jednostki obmiarowejcianki szczelnej lub deskowania wykopu obejmuje
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- whicie i wyciggniecie scianki szczelnej lub zabezpieczenie wykopow deskisva

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w ST - 2.1. pkt.10



